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 فرم مشخصات فني تيم

Team Description Paper (TDP) 
 

 

 هاي هوشمندباتي رالي رمسابقه موضوع مسابقه: (1

 بات آورانر نام تيم: (2

 اعضا: احمد محمودي، هاشم قاسمي، اصغر اکبري و سرپرست: آقاي حميد محمدي نام اعضاي گروه سازنده و سرپرست تيم: (3

 دبستان معرفت :تحصيلي نام مدرسه/ مقطع (4

 احسان حسني نام مربي: (5

 تندرو :باتنام ر (6

 (باشدي ابعاد به سانتي متر مي)کليه 51*51*02 :ارتفاع(× عرض× )طول باتابعاد تقريبي ر (7

 ندارد Servo Motor:                       عدد DC Motor 0:     تعداد موتور به کار رفته در ساخت ربات: (8

 ۳به  5 :سيستم حرکتينسبت افزايش قدرت در  (9

هاي يک مسير سفيد رنگ با حاشيه باشد که قابليت حرکت خودکار درربات ما يک ماشين هوشمند مي :هاي رباتتتعريف مختصر قابلي (11

 تواند از سطوح شيبدار به راحتي عبور نمايد.بات همچنين با تکيه بر سيستم حرکت قدرتي ميباشد. رمشکي را دارا مي
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 نفر ساعت 522 بات بر اساس نفر ساعت:بي ساخت ريزمان تقر مقدار (11

ي همچنين به صورت ساده نحوه ايد،ات و به چه تعدادي استفاده نمودهدر صورت بکارگيري پک لاجيک از چه قطع (12

 هاي رابطوسيم 0، يک عدد برد درايور  IRدو عدد سنسور :را به يکديگرترسيم نماييد هارها و سنسوداتصال بر

 

 

  

 

 

 

 

 ي ضميمه ترسيم نماييد.چارت مورد استفاده را در يک برگهفلو KRCدر صورت هوشمند سازي با  (13

 

 

 

 

 

 

 

 نماييد. فرم مشخصات فني ضميمهبه بات خود را عکسي از ر (14

 (KAIROBOT) ربات از قطعات و ادواتي غير از مجموعه کاي هاتزئين سازه يا هاي خلاقانه ودر ليگ سازهدرصورتي که  (15

 .امجهت تزئين ربات استفاده کردهاز يونوليت و فوم نرم  ، نام ببريد.ايداستفاده نموده

 

 

 

 .باشدنهايي تيم ضروري ميبات، جهت ثبت نام ع فرم مشخصات فني تيم به همراه رموق ي بهتکميل دقيق و ارايه


