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براي رسيدن به . اين روبات با هدف تعقيب خط و پيدا کردن مصدومين طراحي و ساخته شده است

. ايم هاي الکترونيکي استفاده کرده موتوره براي قسمت حرکتي و از مجموعه مدارات لاجيک جهت قسمت

    -   driver IIعدد  driver I  -  ۱عدد  ۱ –عدد سنسور مادون قرمز 

  افزار  شرکت هوشمند

، ساختمان خورشيد، طبقه ۲۵۴۰تر از ميدان ونک، پلاک  عصر، پايين خيابان وليتهران، 
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 تعالي باسمه

  

Team Description Paper (TDP)

  فرم مشخصات فني تيم

   (!)هوشمند  روبات امدادگر

  حامد رحماني. ۲علي يوسفي . ۱ :و سرپرست تيم گروه سازنده

  راهنمايي/ ارشاد 

  امدادگر

   ۲۰×۱۵× ۱۵ :)ارتفاع× عرض× طول

  برابر ۳   :نسبت افزايش قدرت در سيستم حرکتي

اين روبات با هدف تعقيب خط و پيدا کردن مصدومين طراحي و ساخته شده است :هاي روبات

موتوره براي قسمت حرکتي و از مجموعه مدارات لاجيک جهت قسمت ۲اين هدف ما از يک موبايل روبات 

عدد سنسور مادون قرمز  ۵: در اين روبات عبارت است ازمجموعه مدارات استفاده شده 

  :مکانيزم حرکتي مورد استفاده

 حرکت با زنجير  و تغيير جهت حرکت  با ايجاد  اختلاف سرعت در زنجير هاي طرفين

  

۹: تلفن

 
 

روبات امدادگر :موضوع مسابقه )۱

  آذرخش :نام تيم )۲

گروه سازنده نام اعضاي )۳

ارشاد  :مقطع/ مدرسهنام  )۴

 کيهاني :نام مربي )۵

امدادگر -  روبو :نام روبات )۶

طول(ابعاد تقريبي روبات )۷

  عدد ۲ :تعداد موتور )۸

نسبت افزايش قدرت در سيستم حرکتي )۹

هاي روبات تتعريف مختصر قابلي )۱۰

اين هدف ما از يک موبايل روبات 

مجموعه مدارات استفاده شده 

  ...و  – LEDعدد  ۱

مکانيزم حرکتي مورد استفاده )۱۱

حرکت با زنجير  و تغيير جهت حرکت  با ايجاد  اختلاف سرعت در زنجير هاي طرفين




